ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

1.2 INFORMACJE OGOLNE O STEROWNIKACH XLt

e 256 K pamieci programu

. 1M pamigci przeznaczonej na
grafike

e 2 porty RS232 i RS485

e  Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet oraz J1939

. Port MicroSD
e  Obstuga HSC i PWM

. Obstuga operacji zmiennoprzecin-
kowych

. Obstuga PID

. Rozbudowana przy pomocy ukta-
déw SmartMod, SmartStix,
SmartBlock i SmartRail

. Graficzny, dotykowy wyswietlacz o
rozdzielczosci 128 x 160 pikseli

¢  Whbudowane wejscia/wyjscia
dyskretne i analogowe

e  Opcjonalny modut komunikacyjny
do sieci Ethernet

e Opcjonalny modut komunikacyjny
do sieci GSM

e  Opcjonalny modut komunikacyjny
do sieci Profibus DP Slave

. Bezptatne oprogramowanie na-
rzedziowe Cscape

STRUKTURA PAMIECI

Urzadzenia XLt to uktady integrujgce w sobie funkcje sterownika, dotykowego, graficznego
panelu operatorskiego, wbudowanej obstugi sygnatéw 1/0O oraz zaawansowanych opcji komu-
nikacyjnych. Budowa sterownika pozwala oszczedzi¢ zaréwno czas przeznaczony na instala-
cje sterownika na obiekcie jak i czas poswiecony na pisanie aplikacji sterujgcej oraz ekranéw
operatorskich. Kompaktowe rozmiary XLt oraz dwa sposoby montazu kwalifikujg to rozwigza-
nie do stosowania wewnatrz i na zewnatrz szaf sterowniczych oraz tam gdzie iloS¢ miejsca
przeznaczonego na montaz jest ograniczona.

Sterowniki wyposazone sg w procesor Philips ARM7 Core ktéry charakteryzuje sie czasem
skanu na poziomie 1.2 ms/KB. Wszystkie kontrolery posiadajg wbudowany zegar czasu rze-
czywistego, obstuge zaawansowanych operacji zmiennoprzecinkowych i obstuge regulatoréw
petli PID oraz mogg pracowac z napieciem zasilajgcym z przedziatu 10 — 30 VDC.

Sterowniki XLt standardowo wyposazone sg w graficzny dotykowy ekran operatorski o rozmia-
rach 160 x 128 pikseli. Na ekranie tym mozna umiesci¢ do 1024 ekrandéw operatorskich z 50
aktywnymi obiektami na kazdym z nich. Oprécz wyswietlania wartosci liczbowych na ekranie
mozemy pokaza¢ proste grafiki i animacje. Wyswietlacz cechuje sie duzym kontrastem umoz-
liwiajgcym odczyt wskazan nawet w bardzo duzym storicu, a wodoodporny panel przedni
pozwala na stosowania sterownikéw w miejscach narazonych na wode.

Funkcjonalno$¢ XLt pozwala na obstuge 4096 sygnatow dyskretnych i 1024 sygnatéw analo-
gowych. Kazdy sterownik posiada wbudowang obstuge pewnej ilosci sygnatéw wejsciowych i
wyjsciowych. Ich liczba i typ rézniag sie od siebie w zaleznosci od wybranej wersji. Obecnie w
sprzedazy znajdujg sie cztery ktdre pozwalajg na obstuge od 12 do 24 wejs¢ dyskretnych, od 6
do 16 wyjs¢ dyskretnych, do 4 wejsé analogowych i 2 wyj$¢ analogowych. Mozliwo$¢ konfigu-
racji kanatow pomiarowych pozwala na obstuge sygnatéw pradowych, napieciowych pocho-
dzacych z czujnikbw oporowych i termoparowych oraz obstuge szybkich licznikéw i wyj$¢
PWM.

Wszystkie sterowniki wyposazone sg w port CAN z obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet,
J1939 oraz dwa porty szeregowe mogace pracowa¢ w standardzie RS232 lub RS485. Na
kazdym z nich mozna uruchomi¢ szereg zaimplementowanych przez producenta protokotdw.
Opcjonalnie bezposrednio na tylnej czesci obudowy sterownika moga by¢ zainstalowane
moduty komunikacyjne do sieci Ethernet, GSM lub Profibus DP. XLt posiada wbudowang
obstuge wymiennych nos$nikéw danych. Na karcie MicroSD mozna przechowywa¢ do 2GB
informacji procesowych, statusy pracy sterownika, alarmy, receptury i programy sterujace.

Oprogramowanie Cscape

Bezptatne narzedzie Cscape pozwala na kompleksowe budowanie w jednym programie apli-
kacji sterujgcych wraz z ekranami operatorskimi. Dzigki zaimplementowanym w oprogramo-
waniu gotowym bloczkom funkcyjnym oraz rozbudowanemu systemowi pomocy proces budo-
wania aplikacji przebiega bardzo szybko. Wykorzystanie wspélnej bazy zmiennych eliminuje
mozliwos$¢ pojawienia sie pomytek oraz sprawia, ze proces pisania programu sterujgcego jest
prosty a budowanie ekrandw operatorskich intuicyjne. Cscape pozwala na programowanie
jednostek przy pomocy potgczenia kablowego wykorzystujgc komunikacje szeregowa lub
Ethernet oraz programowanie bezprzewodowe realizowane na bazie GPRS. Przy pomocy
Cscape mozemy dokonac¢ konfiguracji opcjonalnych modutéw komunikacyjnych oraz danych
wymienianych pomiedzy urzadzeniami pracujgcymi w réznych sieciach i réznych protokotach.

%S (zmienne systemowe) 256
%SR (rejestry systemowe) 192
%T (zmienne dyskretne bez pamieci stanu) 2048
%M (zmienne dyskretne z pamiecig stanu) 2048
%R (zmienne rejestrowe) 9999
%K (zmienne klawiszowe) 10
%D (rejestry ekranow tekstowych) 1023
%I (dyskretne zmienne wejsciowe) 2048
%Q (dyskretne zmienne wyjéciowe) 2048
%Al (zmienne rejestrowe wej$¢ analogowych) 512
%AQ (zmienne rejestrowe wyj$¢ analogowych) 512
%IG (dyskretne globalne zmienne wejéciowe) 64
%QG (dyskretne globalne zmienne wyjsciowe) 64
%AIG (globalne rejestry wejsé analogowych) 32
%AQG (globalne rejestry wyj$¢ analogowych) 32
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

BUDOWA

(D (F2) ) ()

@ Klawiatura funkcyjna @ Port MJ1
@ Klawiatura numeryczna Ztacze J1
(3) Portkart MicroSD (9) ziacze 52
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2 Ztacze J3
@ Ztacze J4 @ Zasilanie
(6) Portmi2 (12) Port NET1 (CSCAN)
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

INSTALACJA

Sterowniki XLt sg przeznaczone do montazu na szynie DIN, w pulpicie lub na drzwiach szafy sterowniczej. Sterowniki XLt powinny byé
montowane z zachowaniem odpowiedniej odlegtosci od innych elementéw znajdujgcych sie w szafie sterowniczej w celu zapewnienia
odpowiedniego chtodzenia. Sterowniki XLt nie majg elementéw wymuszajgcych obieg powietrza, a jedynie wykorzystuja chtodzenia
grawitacyjne.

0

,1]"‘!

Wymagane odstepy montazowe

Minimalna odlegto$¢ pomiedzy podstawg sterownika XLt a $ciankami szafy 50.80 mm
Minimalna odlegto$¢ pomiedzy podstawg sterownika XLt a rynienkami kablo- 38.10 mm
wymi
Minimalna odlegto$¢ pomiedzy podstawami sterownikéw XLt (jezeli w szafie

. - A P 101.60 mm
zainstalowanych jest wiecej niz jeden sterownikéw XLt)
Minimalna odlegto$¢ pomigdzy sterownikiem XLt a drzwiami szafy, gdy drzwi 50.80 mm

szafy sg zamknigte

2012-11-14 3



KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

| boood | l Hﬁ

W przypadku zainstalowania opcjonalnego modutu komunikacyjnego gtebokos¢ sterownika wzrasta z 57.5 do 68 mm.

OTWOR MONTAZOWY

Bez wzgledu na to jakg posiadamy wersje sterownika XLt, otwér montazowy ma zawsze ten sam rozmiar — 92.0 x 92.0 mm

——————— 52

—t— 92

2012-11-14



KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

STEROWNIKI SERII XLt

HEXT240C112- 12 wejs¢ dyskretnych (12/24 VDC), 6 wyjs¢ przekaznikowych, 4 wejscia
analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), dotykowy, graficzny ekran 128 x 160
pikseli, 4 klawisze funkcyjne, porty RS232, RS485, port kart MicroSD, port CAN

HEXT240C113- 12 wejs$¢ dyskretnych (12/24 VDC), 12 wyjs¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), dotykowy, graficzny ekran 128
x 160 pikseli, 4 klawisze funkcyjne, porty RS232, RS485, port kart MicroSD, port CAN

HEXT240C114- 24 wejscia dyskretne (12/24 VDC), 16 wyj$¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 = 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), dotykowy, graficzny ekran 128
x 160 pikseli, 4 klawisze funkcyjne, porty RS232, RS485, port kart MicroSD, port CAN

HEXT240C115- 12 wej$¢ dyskretnych (12/24 VDC), 12 wyjs¢ dyskretnych (0.5 A), 2
wejscia analogowe (0 + 10 VDC, 0 + 20 mA, 4 + 20 mA), 2 wyjscia analogowe (0 + 10
VDC, 4 + 20 mA), dotykowy, graficzny ekran 128 x 160 pikseli, 4 klawisze funkcyjne,
porty RS232, RS485, port kart MicroSD, port CAN

2012-11-14 5



KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

HEXT240C112

12 wejs¢ dyskretnych 12/24 VDC
6 wyj$¢ przekaznikowych

4 wejscia analogowe 0-10 VDC, 0-
20 mA, 4-20 mA

Dotykowy, graficzny ekran 128 x
160 pikseli

4 klawisze funkcyjne
2 porty RS232 i RS485

Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet, J1939

Programowanie sterownika przy
pomocy portu MJ1, MJ2, GSM lub
Ethernet

Rozbudowa przy pomocy Smart-
Mod, SmartStix, SmartBlock,
SmartRail

Opcjonalna moduty komunikacyj-
ne do sieci Ethernet, GSM, Profi-
bus DP

Port MicroSD
Zasilanie 9 — 30 VDC

Jednostka HEXT240C112 integruje w sobie funkcje sterownika i dotykowego panelu operator-
skiego. Wyposazona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 12 wejs¢ dyskretnych (4
wejscia mogg by¢ skonfigurowane tak, aby pracowaty jako liczniki wysokiej czestotliwosci), 6
wyj$¢ przekaznikowych o obcigzeniu max 2 A i 4 wejscia analogowe pracujgce w standardzie
pradowym (0-20 mA, 4-20 mA) lub napigciowym (0-10 V).

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze proce-
dur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ umozliwia przechowywanie progra-
mu sterujgcego, danych oraz aktualnego czasu. Szybkos¢ wykonywania operaciji logicznych
zalezy od rozmiaréw programu i wynosi 1.2 ms/kB programu.

Jednostka wyposazone jest w cztery klawisze funkcyjne oraz graficzny, dotykowy ekran opera-
torski o rozmiarach 128 x 160 pikseli pozwalajacy na zbudowanie 1024 ekrandw.

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

(1) Port kart MicroSD (&) zacze 41
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2 @ Zigcze J2
@ Ziacze J4 Ziacze J3
@ Port MJ2 @ Zasilanie
() Portmst Port NET1 (CSCAN)
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10-30VDC

Pobér pradu (Standby)

150 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adlalmsprzy 24 VDC

Waga 340 ¢g
Temperatura pracy -10-60C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wejsciowa 10 k omoéw

Prad wejsciowy

Prég gérny: 0.8 mA /-1,6 mA
Prog dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég

8 VvDC

Minimalny prog 3VDC

Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwosé HSC 10 kHz

Wyijscia przekaznikowe

llos¢ wyjsé 6

Zacisk wspolny 6

Maksymalny prad wyjsciowy 3 Adla 250 VAC
Maksymalny prad catkowity 5 A state

Maksymalne napiecie wyj$ciowe

275 VAC, 35VvDC

Maksymalna przetgczalna moc

150 W, 1250 VA

1zolacja

1000 VAC

Zywotno$é wyjsé

Bez obcigzenia 5 000 000
Z obigzeniem 100 000

Typ

Mechaniczny

Czas oczekiwania

1 skan + 10ms

Wejscia analogowe

llos¢ wejsé 4
0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA
4+20 mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC

Impedancja wej$ciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napieciowy: 500 kQ

Rozdzielczo$é

10 bitow

Petna skala %Al 32 000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybko$¢ konwersji Raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25 C 1%

Maksymalny btagd w temperaturze innej niz 25°C -

2012-11-14 7



KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

SCHEMATY POLACZEN

J1
o— o—— I 11 IN1
—0— o——— I2 12 IN2
—o0o— o—— 13 13 IN3
¢ ————O0— 00— 4 14 IN4
12 -4 VDCfC) —o0o— o—— 15 15 IN5
¢—o— o0——— 6 16 IN6
—o0o— o—— |7 17 IN7
¢ ———o0— o—— I8 18 IN8
— 00— HI H1 | HSC1/IN9
ov oV Ground
Cllialrg Bt A1 A1 | Analog IN1
- A2 A2 | Analog IN2
LooP PWR O O* A3 A3 | Analog IN3
O A4 A4 | Analog IN4
0-10vbeC ov oV | Ground
J2
23(|)u\éAC (T caVe C6 C6 | Relay 6 COM
25VDC + R6 R6 | Relay 6 NO
20VAC 5 oo c5 C5 | Relay 5 COM
25VDC + R5 R5 | Relay 5 NO
23(|)u\éAC - e aVe, C4 C4 | Relay 4 COM
25VDC + R4 R4 | Relay 4 NO
230VAC o eaVe c3 C3 | Relay 3COM
25VDC + R3 R3 | Relay 3NO
23?u\éAC - O\ O Cc2 C2 | Relay 2 COM
25VDC + R2 R2 | Relay 2NO
23(|)u\éAC (T OO C1 C1 | Relay 1 COM
25VDC  *Nb R1 R1 | Relay 1 NO
—  o—o0— | 4 H4 | HSC4/IN12
12-24VDC ¢———0—0——— H3 H3 | HSC3/IN11
WONIH—O————o0—0—— H2 H2 | HsC2/IN10
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy istnieje mozliwosé konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
J1 J2
JP2
o0
oo Ji1
~ 7
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
A1 (— oo
A2 oo
A3 — oo
I Ad ( oo
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

@_

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

(default - none)
( : ) [=R=R=] —
0 00|
I] ” I] U Terminowanie portu MJ1

D (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1

Port MJ2

Port NET1 CAN

Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,-”
3 CTS wejsciowy Clear to Send

4 RCS wyjsciowy Request to Send

5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
3 TX+ wyjsciowy RS485 sygnat TX+
4 TX- wyjsciowy RS485 sygnat TX-
5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 V- zasilanie ™"

2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "

3 SHLD ekran

4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”

5 V+ zasilanie "+”

Styk Sygnat Funkcja

1 DCD Uziemienie

2 ov Masa zasilania

3 +24V Zasilanie +24 V

10
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

HEXT240C113

» 12 wejs¢ dyskretnych 12/24 VDC  jednostka HEXT240C113 integruje w sobie funkcje sterownika i dotykowego panelu operator-
. 12 wyj$¢ dyskretnych 0.5A skiego. Wyposazona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 12 wejs¢ dyskretnych (4
wejscia mogg by¢ skonfigurowane tak, aby pracowaty jako liczniki wysokiej czestotliwosci), 12
wyj$¢ dyskretnych tranzystorowych o obcigzalnosci 0.5 A (2 wyj$cia mogg by¢ skonfigurowane
do procy w trybie PWM) i 2 wejscia analogowe termistorowe.

e 2 wejscia analogowe termistorowe

e  Dotykowy, graficzny ekran 128 x
160 pikseli

e 4 klawisze funkcyjne
e 2 porty RS232iRS485

e  Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet, J1939

e  Programowanie sterownika przy
pomocy portu MJ1, MJ2, GSM lub
Ethernet

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze proce-
dur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ umozliwia przechowywanie progra-
mu sterujgcego, danych oraz aktualnego czasu. Szybkos¢ wykonywania operaciji logicznych
zalezy od rozmiaréw programu i wynosi 1.2 ms/Za programu.

Jednostka wyposazone jest w cztery klawisze funkcyjne oraz graficzny, dotykowy ekran opera-
torski o rozmiarach 128 x 160 pikseli pozwalajacy na zbudowanie 1024 ekrandw.

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
e Rozbudowa przy pomocy Smart- RS485 odstugujgce protokoty:

Mod, SmartStix, SmartBlock,

SmartRail
Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)

Opcjonalna moduty komunikacyj-
ne do sieci Ethernet, GSM, Profi-
bus DP

Port MicroSD
Zasilanie 9 — 30 VDC

Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

(D Port kart MicroSD (®) ztacze 1
@ Zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2 @ Ztacze J2
@ Ztacze J4 Ztacze J3
@ Portmi2 (® zasianie
() Portmyt Port NET1 (CSCAN)
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_ KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
PARAMETRY
Napiecie zasilajgce 10-30VDC
Pobér pradu (Standby) 150 mA dla 24 VDC
Pobér pradu (praca) 30 Adlalmsprzy 24 VDC
Waga 354 ¢
Temperatura pracy -10-60C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne
llos¢ wejsc 12/1HSC
Zacisk wspolny 1
Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VvVDC
Impedancja wejsciowa 10 k omoéw
Friq doy: 03 A 2.1
Maksymalny prog 8VDC
Minimalny prog 3VDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwos¢ HSC 10 kHz
Wyijscia dyskretne
llos¢ wyjse 12 /1 PWM
Zacisk wspdiny 1
Typ wyjsé Logika dodatnia
Zabezpieczenie wyjsé Zabezpieczenie przed zwarciem
Maksymalny prad wyjsciowy na kanat 05A
Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VvDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalne obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llog¢ wejs¢ 2
0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA
4 +20mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC
Impedancja wejsciowa :xg ﬁ;?)?;:gwlog (;( é) KQ
Rozdzielczo$¢ 10 bitow
Petna skala %Al 32 000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybko$¢ konwersji Raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25 C 1%
12 2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

SCHEMATY POLACZEN

12-24vpe'(

J1

11 IN1

12 IN2

13 IN3

14 IN4

15 INS

16 ING

17 IN7

18 IN8

H1 HSC1/IN9

H2 | HSC2/IN10

H3 | HSC3/IN11

H4 [ HSC4/IN12

A1 Analog IN1

A2 | Analog IN2

o— o—— I
———O0— 0—— 12
—o0o— o—— 13
¢ —o0— o0—— 14
————————o0— o— |5
¢—o0— o—— 16
—————————o0— o0—— |7
—o0— o—— I8
—o0— o—— H1
¢—0— o0——— H2
¢—O0— O0—— H3
—————o0— o—— H4
20mA+GD- Al
LOOP ~~\+ -t
PRI lo-gvoc h2
* ov
10-30 VDG oV
O V+
NC
¢———{osczENEl—— Q12
¢———{osomZENEl—— Q11
$———{OBCAZENEF——— Q10
¢———{osomzENEF——+ Q9
¢ —[osowENEl—— Q8
$—[osomEnE—— Q7
¢———{ceomzENE— Q6
¢—[osomzEnE ! Qs
¢——{oscmzENE——— Q4
¢——{oscmzENE—— Q3
¢———{osomZENE—— Q2
Q1

0V | Ground
J2

0V | Ground
V+ | V+*
NC | Nie podtaczone
Q12 | OUT12
Q11 | OUT11
Q10 [ OUT10
Q9 | OUT9
Q8 | OUT8
Q7 | OUT7
Q6 | OUT6
Q5 | OUT5
Q4 | OUT4
Q3 | OUT3

Q2 | OUT2/PWM2

Q1 | OUT1/PWM1

V+* Supply for Sourcing Outputs

2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J _\
J1 J2
JP2
o0
oo Ji1
~ 7
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy  napieciowy
(20 mA) (10V)
A1 (— oo
A2 oo
A3 — oo
I Ad ( oo
ustawienie
standardowe ustawienie
standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

®—

Ustawienia fabryczne
) (default - none)

—
oo
oo

Terminowanie portu MJ2

@— ooo — (default - none)
[=f=Q=]
I] M v Terminowanie portu MJ1

n (default - none)

oo
—
oo

oo
oo
—

(1) Portkart MicroSD
(2) 2zworki do terminowania portow MJ1 i MJ2
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1

Port MJ2

Port NET1 CAN

Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,-”
3 CTS wejsciowy Clear to Send

4 RCS wyjsciowy Request to Send

5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
3 TX+ wyjsciowy RS485 sygnat TX+
4 TX- wyjsciowy RS485 sygnat TX-
5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 V- zasilanie ™"

2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "

3 SHLD ekran

4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”

5 V+ zasilanie "+”

Styk Sygnat Funkcja

1 DCD Uziemienie

2 ov Masa zasilania

3 +24V Zasilanie +24 V

2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

24 wejscia dyskretne 12/24 VDC
16 wyjs¢ dyskretnych 0.5 A

2 wejscia analogowe 0-10 VDC, 0-
20 mA, 4-20 mA

Dotykowy, graficzny ekran 128 x
160 pikseli

4 klawisze funkcyjne
2 porty RS232 i RS485

Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet, J1939

Programowanie sterownika przy
pomocy portu MJ1, MJ2, GSM lub
Ethernet

Rozbudowa przy pomocy Smart-
Mod, SmartStix, SmartBlock,
SmartRail

Opcjonalna moduty komunikacyj-
ne do sieci Ethernet, GSM, Profi-
bus DP

Port MicroSD
Zasilanie 9 — 30 VDC

@ Port kart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
@ Ziacze J4
@ Portmi2
() Portmst

HEXT240C114

Jednostka HEXT240C114 integruje w sobie funkcje sterownika i dotykowego panelu operator-
skiego. Wyposazona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 24 wejscia dyskretne (4
wejscia mogg by¢ skonfigurowane tak, aby pracowaty jako liczniki wysokiej czestotliwosci), 16
wyj$¢ dyskretnych tranzystorowych o obcigzalnosci 0.5 A (2 wyj$cia mogg by¢ skonfigurowane
do procy w trybie PWM) i 2 wejscia analogowe pracujgce w standardzie prgdowym (0-20 mA,
4-20 mA) lub napieciowym (0-10 V).

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze proce-
dur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ umozliwia przechowywanie progra-
mu sterujgcego, danych oraz aktualnego czasu. Szybkos¢ wykonywania operaciji logicznych
zalezy od rozmiaréw programu i wynosi 1.2 ms/kB programu.

Jednostka wyposazone jest w cztery klawisze funkcyjne oraz graficzny, dotykowy ekran opera-
torski o rozmiarach 128 x 160 pikseli pozwalajacy na zbudowanie 1024 ekrandw.

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dlIl and help file
Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniques CTRTU
Eurotherm - Eurotherm 590/590+
Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)
Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert
Unitelway - Unitelway DIl

@ Ziacze J1
@ Zigcze J2
Ztacze J3
@ Zasilanie
Port NET1 (CSCAN)

16
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10-30VDC

Pobér pradu (Standby)

150 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adlalmsprzy 24 VDC

Waga 354 ¢
Temperatura pracy -10-60C
Wilgotno$é 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsc 24/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napiecie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VvVDC
Impedancja wejsciowa 10 k omoéw

Prad wejsciowy

Prég gérny: 0.8 mA /-1,6 mA
Prog dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prog 8VDC
Minimalny prog 3VDC
Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms
Maksymalna czestotliwos¢ HSC 10 kHz
Wyjscia dyskretne

llos¢ wyjse 16 /1 PWM
Zacisk wspdiny 1

Typ wyjsé

Logika dodatnia

Zabezpieczenie wyjs$é

Zabezpieczenie przed zwarciem

Maksymalny prad wyjsciowy na kanat

05A

Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VvDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalne obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llog¢ wejs¢ 2

0+10VDC
Zakresy wejsciowe 0+20mA

4 +20mA
Zakres napie¢ wejsciowych -0.5+12VDC

Impedancja wejsciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napieciowy: 500 kQ

Rozdzielczo$¢ 10 bitéw
Petna skala %Al 32 000
Maksymalny prad wsteczny 35 mA
Szybko$¢ konwersji Raz na skan
Maksymalny btad w temperaturze 25 C 1%

Maksymalny btad przy temperaturze innej niz 25 C

2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

SCHEMATY POLACZEN

J1
o— o— I 11 IN1
———O0— 0—— 12 12 ] IN2
————————o0— o——— I3 13 IN3
¢ —o0— o0—— 14 14 IN4
12 -4 VDCTC) &————o— o0—— |5 15 IN5
¢—o0— o—— 16 16 IN6
—————————o0— o0—— |7 17 | IN7
¢—o0o— o—— I8 18 IN8
¢——o0—o0— HI H1 | HSC1/IN9
¢—o0—o0— H2 H2 | HSC2/IN10
———o0o—o0—— H3 H3 | HSC3/IN11
L o0—0——{ H4 H4 | HsC4/IN12
20 mA* Ay A1 A1 | Analog IN1
o O O~ A2 A2 | Analog IN2
et l 0-10VDC ov 0V | Ground
J2
10-30vDC ov 0V | Ground
O V+ V+ | v+
¢————[OBCAZENEF—— Q13 Q13 | oUT13
¢ —[OBOAZENEF—— Q12 Q12 | OUT12
¢ [oBCwENEF——— QM1 Q11 | ouTn
¢ [OBOAZENEF——— Q10 Q10 | OUT10
¢———[oscmENE—+ Q9 Q9 | OUT9
¢ —[oBCAZENEF—— Q8 Q8 | outs
¢ —{OBOAZENE}F——H Q7 Q7 | ouT?
¢ [OBOAZENEF——— Q6 Q6 | ouTe
¢ —{OBCAZENEF—— Q5 Q5 | OuTs
¢——{osoAZENEF—o Q4 Q4 | ouT4
¢——[oBoAZENEF—— Q3 Q3 | OUT3
¢——[oBCZENEF—— Q2 Q2 | ouT2/PWM2
Q1 Q1 | ouT1/PWMI
V+* Supply for Sourcing Outputs
J2
10-30VDC ov
3 Ve
Ja
¢ [OBCAZENEF——— Q16 Q16 | OUT16
¢ [OBCWENEF——— Q15 Q15 | OUT15
Q14 Q14 | ouT14
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

12-24vDC'(

113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
ov

J3

113 | IN13
114 | IN14
115 | IN15
116 | IN16
117 | IN17
118 | IN18
119 | IN19
120 | IN20
121 | IN21
122 | IN22
123 | IN23
124 | IN24
0V | Ground

2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

J4
J
JP1
J1 J2
JP2
e s— s
J3
Zworka JP1 Zworka JP2
logika logika tryb tryb
dodatnia ujemna pradowy napieciowy

(20 mA) (10 V)

Co ] C A1 1 2 1{o 0|2
o A2 3 4 3(oo4
ustawienie

standardowe ustawienie

standardowe

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

®—

Ustawienia fabryczne I:ln u]
1 (default - none) oo
OO [0 UOU
Terminowanie portu MJ2 | o |:| o
(default - none) (oo
(:)— EEE T —
u Terminowanie portu MJ1 | o DD
l] l] l] 0 (default - none) |oo

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1

Port MJ2

Port NET1 CAN

Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,-”
3 CTS wejsciowy Clear to Send

4 RCS wyjsciowy Request to Send

5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
3 TX+ wyjsciowy RS485 sygnat TX+
4 TX- wyjsciowy RS485 sygnat TX-
5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 V- zasilanie ™"

2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "

3 SHLD ekran

4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”

5 V+ zasilanie "+”

Styk Sygnat Funkcja

1 DCD Uziemienie

2 ov Masa zasilania

3 +24V Zasilanie +24 V

2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR

HEXT240C115

12 wejs¢ dyskretnych 12/24 VDC
12 wyjs¢ dyskretnych 0.5 A

2 wejscia analogowe 0-10 VDC, 0-
20 mA, 4-20 mA, RTD, termopara

2 wyjécia analogowe 0-10 VDC, 0-
20 mA,

Dotykowy, graficzny ekran 128 x
160 pikseli

4 klawisze funkcyjne
2 porty RS232 i RS485

Port CAN z obstugg CsCAN,
CANopen, DeviceNet, J1939

Programowanie sterownika przy
pomocy portu MJ1, MJ2, GSM lub
Ethernet

Rozbudowa przy pomocy Smart-
Mod, SmartStix, SmartBlock,
SmartRail

Opcjonalna moduty komunikacyj-
ne do sieci Ethernet, GSM, Profi-
bus DP

Port MicroSD
Zasilanie 9 — 30 VDC

@ Port kart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2

@ Ztacze J4
@ Portmi2
() Portmyt

Jednostka HEXT240C115 integruje w sobie funkcje sterownika i dotykowego panelu operator-
skiego. Wyposazona jest w 256K pamieci przeznaczonej na program, 12 wejscia dyskretne (4
wejscia mogg by¢ skonfigurowane tak, aby pracowaty jako liczniki wysokiej czestotliwosci), 12
wyjs¢ dyskretnych tranzystorowych o obcigzalnosci 0.5 A (2 wyjscia moga by¢ skonfigurowane
do procy w trybie PWM), 2 14 bitowe wejscia analogowe pracujgce w standardzie prgdowym
(0-20 mA, 4-20 mA), napieciowym (0-10 V), rezystancyjnym (PT100, PT1000) oraz termopa-
romym (J, K, N, T, E, R, S, B)

Jednostka centralna umozliwia wykonywanie operacji zmiennoprzecinkowych, a takze proce-
dur i regulatoréw PID. Podtrzymywana bateryjnie pamie¢ umozliwia przechowywanie progra-
mu sterujgcego, danych oraz aktualnego czasu. Szybkos¢ wykonywania operacji logicznych
zalezy od rozmiaroéw programu i wynosi 1.2 ms/kB programu.

Jednostka wyposazone jest w cztery klawisze funkcyjne oraz graficzny, dotykowy ekran opera-
torski o rozmiarach 128 x 160 pikseli pozwalajacy na zbudowanie 1024 ekrandw.

W sterownik wbudowany jest zegar czasu rzeczywistego, port kart MicroSD, port sieci CAN z
obstugg CsCAN, CANopen, DeviceNet oraz J1939, a takze dwa porty komunikacyjne RS232 i
RS485 odstugujgce protokoty:

e Allen Bradley DF1 - (Micrologix, PLC5, SLC500)
Animatics - SmartMotor

Baldor - Baldor Serial

CTRTU - CTRTU protocol dll and help file

Danfoss - VLT5000 Series

ELMO - Simplig MC Protocol

Emerson - Control Techniqgues CTRTU

Eurotherm - Eurotherm 590/590+

Eurotherm - Eurotherm 635

Flowmax - Flowmax 400i

GE Intelligent Platforms - Series 90(SNP)

Generic - Modbus RTU Master/Slave, GPS (NMEA)
Horner - CsCAN

IMO - G7

Indramat - SIS

KEB - KEB Combivert

Mitsubishi- A Series, FX Series

Omron - C Series

PMControl - ECmotor

Siemens - PPI, USS

Toshiba - ComputerLink, Tosvert

Unitelway - Unitelway DIl

@ Ztacze J1
@ Ztgcze J2
Ztacze J3
@ Zasilanie
Port NET1 (CSCAN)
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ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

PARAMETRY

Napiecie zasilajgce

10-30VDC

Pobor pradu (Standby)

150 mA dla 24 VDC

Pobér pradu (praca)

30 Adlalmsprzy 24 VDC

Waga 354 ¢
Temperatura pracy -10-60C
Wilgotnosé 5+ 95%
Wymiary (szeroko$¢ x wysokos$é x gtebokosc¢) 96x96x57.5 mm
Wymiary otworu montazowego 92x92 mm
Certyfikaty CE, UL
Wejscia dyskretne

llos¢ wejsé 12/1HSC
Zacisk wspolny 1

Napigcie wejsciowe 12/24 VDC
Maksymalne napiecie wejsciowe 35VDC
Impedancja wejsciowa 10 k omoéw

Prog gérny: 0.8 mA /-1,6 mA

P o
rad wejsciowy Prog dolny: 0.3 mA /-2.1 mA

Maksymalny prég 8VDC

Minimalny prég 3VDC

Czas reakcji ON-OFF 1ms

Czas reakcji OFF-ON 1ms

Maksymalna czestotliwo$é HSC 10 kHz

Wyijscia dyskretne

llos¢ wyjse 12/1PWM

Zacisk wspdiny 1

Typ wyjsé

Logika dodatnia

Zabezpieczenie wyjsé

Zabezpieczenie przed zwarciem

Maksymalny prad wyjsciowy na kanat

05A

Maksymalny prad catkowity 4 A state
Maksymalne napiecie wyjsciowe 30 VvDC
Minimalne napigcie wyjsciowe 10 vDC
Maksymalny prad rozruchowy 650 mA na kanat
Minimalne obcigzenie brak
Czas reakcji ON-OFF 1ms
Czas reakcji OFF-ON 1ms
Wejscia analogowe
llo$¢ wejsé 2
0+10VDC
Zakresy wejéciowe 0+20 Ma
4 +20Ma
Wejscia oporowe RTD PT100

Wejscia termoparowe

J,K,N, T,E,R, S, B

Bezpieczne napiecia wejsciowe

10VDC: -0.5Vto +15V
20mA:-0.5Vto+6V
RTD/T/C: £24 VDC

Impedancja wej$ciowa

tryb pradowy: 100 kQ
tryb napieciowy: 500 kQ

Rozdzielczosé

10V, 20mA, 100mV: 14 bitow
RTD, termopary: 16 Bitéw

Petna skala %Al

32 000

Maksymalny prad wsteczny

35 mA

Szybkos$¢ konwersji obu kanatéw

10V, 20mA, 100mV: 30 razy/sek
RTD, Termopara: 7.5 razy/sek

2012-11-14



KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG ASTOR
" 10V, 20mA, 100mV: 16.7mS
Czas konwersji na kanat
RTD, Thermocouple: 66.7mS
*4-20 mA £0.10%
*0-20 mA +0.10%
Maksymalny btad w temperaturze 25 C *0-10 VDC 0.10%
RTD (PT100) +1.0 °C
0-100 mV +0.05%
Maksymalny btad dla termopary +0.2% (+0.3% ponizej -100°C)
Maksymalny btad przy temperaturze innej niz 25 C -
Wejscia analogowe
llos¢ wyjs¢ 2
Zakresy wyj$ciowe 0-10VDC,
vl 0-20 mA
Rozdzielczosé 12 bitéow
Odswiezanie Raz na skan
Minimalne obcigzenie przy 10 V 1kQ
Maksymalne obcigzenie przy 20 mA 500 Q
Maksymalny btad w temperaturze 25 C 0.1%
Maksymalny btad przy temperaturze innej niz 25 C 0.01 %
24 2012-11-14



ASTOR

KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

SCHEMATY POLACZEN

o—

12-24vpe'(

fiii
kil

J1

11 IN1

12 IN2

13 IN3

14 IN4

15 INS

16 ING

17 IN7

18 IN8

H1 HSC1/IN9

H2 | HSC2/IN10

H3 | HSC3/IN11

H4 [ HSC4/IN12

NC [ Nie podtaczony

NC [ Nie podtaczony

10-30VDC
+

|

|

|

|

|

|

;

|

|

N\

OBCIAZENIE +

~ TOBCIAZENIE -
- . +
OBCIAZENIE

= +
OBCIAZENIE

OBCIAZENIE -

> +
OBCIAZENIE

- +
OBCIAZENIE

OBCIAZENIE |-

OBCIAZENIE +

OBCIAZENIE +

OBCIAZENIE +

OBCIAZENIE -

|

ov

NC
Q12
Q1
Q10

Q9

Q8

Q7

Q6

Q5

Q4

Q3

Q2

Q1

0V | Ground
J2

0V | Ground
V+ | V+*
NC [ Nie podtaczony
Q12 | OUT12
Q11 | OUT11
Q10 [ OUT10
Q9 | OUT9
Q8 | OUT8
Q7 | OUT7
Q6 | OUT6
Q5 | OUT5
Q4 | OUT4
Q3 | OUT3

Q2 | OUT2/PWM2

Q1 | OUT1/PWM1

V+* Supply for Sourcing Outputs

2012-11-14
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

Thermocouple In

J3
"""""""" T1+ T1+ | T/C/RTD IN1+/100mV-+
< = T1- T1- | T/C/RTD IN1-/100mV-
/L T2+ | T/C/RTD IN2+/ 100mV+
T2- | T/C/RTD IN2-/100mV-
RTD In AQ1 | 10V /20 mA OUT1
L 11+ AQ2 | 10v /20 mAOUT2
1 _T1- 0V | Ground
MA1 | 20 mA IN1
! ov V1 | 10V INT
mV In ov Ground
MA2 | 20 mA IN2
£ — T+ v2 | 10V IN2
| — P 0V | Ground
I oV

0-10 V Analog Out

10 VDC
I

4-20 mA Analog Out
20 mA

Na

o

0-10 V Analog In

f
Nd

0-10 VDC +¢

V1

20 mA Analog In

20 mA +CZD-

\

B

MA1

LOOP PWR "

V1

B

ov

26
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ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ZWORKI

Po odkreceniu tylnej czesci obudowy istnieje mozliwos¢ konfigurowania trybu pracy wejs¢ dyskretnych (logika dodatnia lub ujemna) oraz
analogowych (tryb pradowy lub napieciowy) przy pomocy zainstalowanych zworek.

JP1
Jr2 JP3
cooo LI
‘J1 0000 0000 J2
JP4
00000
seoseao
000000
—————————
J3
Zworka JP1 Zworka JP2 Zworka JP3
logika logika 10V /20 mA
dodatnia ujemna P DD - DI:I
oo o0
ustawienie MA1/AVA MA2/V2
standardowe ustawienie
standardowe
Zworka JP4
tryb tryb T/C/100 mV
pradowy napieciowy coaoo co0co

I il
U0 \momom noor

co0oo000O0

AQ2 A1 AQ2 AQ1 RTD (PT100)
1 oo oo
i, Uy (g
T T2

Przy pomocy zewnetrznej zworki mozemy wtgczy¢ terminowanie portéw komunikacyjnych MJ1 i MJ2.

®—

Ustawienia fabryczne
1 (default - none)

—/
oo
oo

Terminowanie portu MJ2
(default - none)

U Terminowanie portu MJ1
(default - none)

oo
—
oo

O —
[

oo
oo
—

—
—
—

(1) Portkart MicroSD
@ Zworki do terminowania portéw MJ1 i MJ2
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KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA HORNER APG

ASTOR

PORTY | POLACZENIA

Port MJ1

Port MJ2

Port NET1 CAN

Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX/TX+ wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,+”
2 RX/TX- wejéciowy/wyjsciowy RS485 wysytanie/odbior ,-”
3 CTS wejsciowy Clear to Send

4 RCS wyjsciowy Request to Send

5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 RX+ wejsciowy RS485 sygnat RX+
2 RX- wejsciowy RS485 sygnat RX-
3 TX+ wyjsciowy RS485 sygnat TX+
4 TX- wyjsciowy RS485 sygnat TX-
5 NC - -

6 ov - sygnat wzorcowy

7 RXD wejsciowy Receive Data

8 TXD wyjsciowy Transmit Data
Styk Sygnat Kierunek Funkcja

1 V- zasilanie ™"

2 CN_L wejsciowy/wyjsciowy sygnat "

3 SHLD ekran

4 CN_H wejsciowy/wyjsciowy sygnat "+”

5 V+ zasilanie "+”

Styk Sygnat Funkcja

1 DCD Uziemienie

2 ov Masa zasilania

3 +24V Zasilanie +24 V
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